


Il modulo del vettore somma 
sarà uguale alla somma dei 
moduli dei due vettori forza. 

Il punto d’applicazione del
vettore risultante, si trova 
imponendo che il momento 
della forza       rispetto a 
tale punto, sia uguale al 
momento della forza 



Dove con «l» abbiamo indicato la distanza fra le rette d’azione delle 
due forze, con a il braccio della forza        e con b, il braccio della forza 


